
天津市交通安全与控制协同创新中心
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2014年11月，由天津职业技术师范大学、天津市公安交通管理局、中国汽车技术研究中心、天津易华录信息技术有限公司等单位联合组建了天津市交通安全与控制协同创新中心（以下简称“中心”）。
中心现有固定科研成员13人。近5年，中心先后承担国家级、省部级科研项目10余项，横向项目20余项，累计科研经费800余万元，发表高水平论文20余篇，获得发明专利授权20余项。
中心的主要任务为：肩负起缓解天津市交通拥堵、降低车辆排放、提高交通安全水平的任务，为交通行业企业提供技术和人才支持，引领和推动行业健康有序持续发展。
研究方向



1.车路协同安全与控制
主要开展智能车辆关键技术、智能路侧系统关键技术、车路/车车协同信息交互技术等的研发与成果转化应用。 
[image: ][image: ]
2.车辆安全电子控制
主要开展车辆主动和被动安全、车辆道路安全信息感知增强及危险预警等的研发与成果转化应用。 
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3.智能交通与信息控制
主要开展综合交通运输和服务的网络优化与配置、智能交通控制与仿真等的研发与成果转化应用。
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1.天津市科学技术进步三等奖： “车辆转向/驱动/制动集成控制关键技术研究及应用”（2017年度）
2. 天津市科学技术进步二等奖：“基于地空/车路协同的道路交通监控关键技术及应用”（2020年度）
3.创新团队：获批天津市科技局“车路协同安全技术”创新团队（2018年）
4.项目：天津市公安交通管理局中心城区交通信号区域协调控制系统扩展项目（一到四期）
5.项目：天津市公安交通管理局测速卡口电子警察项目
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